Potenciar el mundo con
miles de millones de robots
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Multiway Robotics

Presentacion de la empresa
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Filosofia de servicio

Creemos firmemente que una solida capacidad de 1+D
propia y una innovacion continua son la base del
crecimiento constante de la empresay, sobre todo, la
fuente que nos permite prestar servicio a largo plazo y

seguir aportando valor a nuestros clientes.


https://youtu.be/tsg5V8-TILc
https://youtu.be/tsg5V8-TILc

Multiway Robotics

Lider y contribuyente en innovaciony
desarrollo de la industria

Matriz de productos para escenarios integrales: innovacion continuay liderazgo

Pioneros en el sector en el lanzamiento de multiples modelos de vehiculos autbnomos

Cobertura integral de productos de hardware 4

Sistema central de alto rendimiento desarrollado
integramente de forma propia

Desarrollo interno de algoritmos centrales y componentes clave

Ecosistema integral de software inteligente

Capacidad de entrega multisectorial y multirregional

Expertos en escenarios complejos y de alta dificultad

Presencia global - Servicio agil y localizado



Multiway Robotics

Transformacion inteligente con Multiway
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Red global de servicios

Multiway Robotics
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Multiway Robotics

Conozca Multiway Robotics
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Mas del 40 % corresponde a
empresas lideres de Fortune Global
500 o Fortune China 500, lideres de
Sus respectivos sectores, campeones
ocultos y otras empresas lideres
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, K Series Three-way Unmanned Forklift
Max lift height 16.5m; aisle widt onl.75m — greatly improve storage density


https://youtu.be/krI4HinEdd4
https://youtu.be/krI4HinEdd4

., i , . i i Multiway Robotics
Solucion integral de logistica inteligente

paratoda la planta
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Montacargas  Vehiculo lanzadera AMR Tractor de remolque  Sistema de gestion de Sistema de gestion ~ Sistema de control Multiway Cloud Sistema de vision Estacion de entrada y Terminales inteligentes y
auténomo inteligente de cuatro autonomo almacenes y despacho de equipos salida de almacén equipos periféricos
direcciones

S Modulo central: almacenamiento
y recuperacion

Modulo central: coordinacion

inteligente

Vehiculo lanzadera inteligentew
de cuatro direcciones

Cerebro de IA para logistica
inteligente
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Multiway Robotics

Ecosistema de software integral en circuito cerrado para
Impulsar la digitalizacion y el mantenimiento inteligente

WMS/WCS desarrollados integramente de
Sistema de . i
o _ Sistema de forma propia
gestion de ) . Sistema de ) lo diaital «  Cubre todo el proceso productivo, incluida la gestion logistica, gestion
almacenes Sistema de gestion control de Sistema de gemeilo digita de almacenes, recepcion y control de calidad
apa de y despacho equipos simulacion * Integraenun f:ircuito cerrado el flujo logistico, el flujo de informacion y
Gestién de Simulacién de el flujo de decisiones en campo
materiales Planificacion de Conexién con | tacién d escenarios de » Integracion flexible con los sistemas y equipos existentes del cliente
" rutas 6ptimas la linea d;;?c?s?(rjglcrlr?gdeelo almacén para aportar valor adicional (mediante interfaces)
(i;nevsélnotgric? iorizacié 3" sportadaiy Estado del almacén
) 4 _Priorizacion Generacién . P
...... inteligente de Conexi6n con il [ Sistema de visidn
tareas puertas automaticas ' . '.\ ~
— S—— T N - == ) 2 .
Reconocimiento Cargay descarga  Deteccion del Inventario Reconocimiento de
de la orientacion  auténomas de estado de la mediante vision  informacion de la
de los palés camiones ubicacion artificial mercancia
apa de i !'.:EB ““2"; i _ i
N ( QRN i 1k
Apiladode  Almacenamiento Coordinacion Deteccion de Deteccion de
jaulas para en altura vehiculo-carretera  seguridad del  seguridad de las
v materiales entorno operaciones

Sistema embarcado independiente por médulo

. vv‘ u;i'i'b

LiDAR Sistemade  Sistema de Sistema de Sistema de Sensores
posicionamiento seguridad control vision principales



Multiway Robotics

|Vatriz de

productos de
hardware mas
completa

Innovacion continua para completar el circuito

cerrado de todas las categorias de productos.
Multiway Robotics ofrece una gama completa

de montacargas autébnomos, AMR, tractores

de remolque autbnomos y vehiculos
lanzadera de cuatro direcciones, con _
B -— ]
roductos estandarizados capaces de cubrir E % R.0.8 23= N o
: : Qw0 s o= = HE & -
los escenarios industriales mas complejos. Cargay descarga  Conexion con lineas Transporte entre  Almacenamientoy Transporte dentro Almacén
auténomas de produccion pisos recuperacion en de la planta automatizado de

altura gran altura




., i Multiway Robotics
Solucion integrada de transporte y

almacenamiento/recuperacion

Los montacargas autdbnomos se aplican en escenarios como el transporte fuera del almacén y la integracién con almacenes automatizados,

resolviendo la transferencia entre procesos, conectando el flujo de informacién y logrando la inteligencia integral de la logistica de toda la planta

Aisle Width 1750mm  2300mm 2300-2500mm 3150-3800mm 4100-4250mm 2300-2800mm 3150-3340mm 1750mm
) | Transpaleta Transpaleta Montacargas Montacargas Montacargas Montacargas Montacargas Montacargas auténomo
Tiposde palés  zyt6noma autébnoma autébnomo autébnomo auténomo auténomo lateral auténomo retractil de horquillas de tres -
— omnidireccional apilador contrapesado contrapesado omnidireccional direcciones
Una sola OT15 X20/20S MW-SL14/16/20 MW-SE15/20/30 MW-E30/35/40 MW-015/20/30 MW-R16S/20S MW-K16
cara 40/50/80 R16/20/25
Fr T T T e e o1 T :

Doble cara [(=1=| == == == == == ==

Tractor de remolque auténomo



Multiway Robotics

_

OT15 Transpaleta autbnoma omnidireccional

Movimiento omnidireccional de 360° - Operacion eficiente en pasillos estrechos de 1750 mm

Navegacion SLAM laser, compatible con palés de 9 bloques y unidades de transporte no estandar



https://www.youtube.com/watch?v=uipBhggcaQI
https://www.youtube.com/watch?v=uipBhggcaQI

_

Transpaleta autonoma X20

Peso propio reducido, bajos requisitos de capacidad de carga del suelo, cambio de piso mediante ascensor mas

eficiente y operacion en pasillos extremadamente estrechos para aumentar significativamente el aprovechamiento
del espacio

Multiway Robotics



https://www.youtube.com/watch?v=t76Y07evOWU
https://www.youtube.com/watch?v=t76Y07evOWU

Multiway Robotics

Transpaleta autonoma X20S

Primera innovacion en la industria: transpaleta autobnoma con compatibilidad sin dafios con

multiples tipos de unidades de carga, incluidos palés de 9 bloques, palés de 4 vias y palés de 9 patas



https://youtu.be/u7uJb2Ib7a8
https://youtu.be/u7uJb2Ib7a8

Multiway Robotics

Multiway a2

Primicia mundial: dos palés por operacion Dos palés de mercancias
Una sola unidad, el doble
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https://youtu.be/zAYsh5p2-g0
https://youtu.be/zAYsh5p2-g0

Multiway Robotics

O Series Montacargas autonomo lateral

omnidireccional

Capacidad de carga maxima de hasta 8000 kg

Rotacion de 360° sobre su propio eje, giros en angulo recto y
recogida/colocacion de mercancias en pasillos estrechos

Sistema de vision terminal estandarizado, con inspeccion
visual durante la recogida y colocacion (correccion de posicion)
y deteccidn del espacio de colocacién de mercancias

Gestion eficiente del transporte de cargas pesadas y
materiales largos .
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https://youtu.be/HDE6BL_6Q08
https://youtu.be/HDE6BL_6Q08

Multiway Robotics

K Series Montacargas autonomo de horquillas de
tres direcciones

Altura maxima de elevacion de hasta 16.5 m

Ancho minimo de pasillode 1.75 m

Sistema de vision terminal estandarizado, con inspeccion
visual durante la recogida y colocacion (correccion de

posicion) y deteccidn del espacio de colocacién de | : 1 b K
mercancias y PP | N | l - | =

0
Referente tecnoldgico en almacenamiento y recuperacion i ] | ; \ : ,
en altura en pasillos extremadamente estrechos ‘ ) T ‘E,' ASK 185



https://youtu.be/0dq4_6P45JM 
https://youtu.be/0dq4_6P45JM 

Multiway Robotics

R Series Montacargas autonomo retractil

Altura maxima de elevacion de hasta 10m

Sistema de vision terminal estandarizado, con inspeccion visual durante la recogida y colocacién
(correccion de posicion) y deteccion del espacio de colocacion de mercancias



https://youtu.be/YRT2L_AuUc4
https://youtu.be/YRT2L_AuUc4

Multiway Robotics

Q Series Montacargas autonomo con version para
cargay descarga de remolques

Compatible con camiones de lona lateral elevable, camiones
de plataforma y carga/descarga desde el compartimento
trasero; el &ngulo maximo de la rampa de acceso al
compartimento trasero es de 8,5°

Separacion «0» entre mercancias adyacentes para alcanzar
la maxima tasa de carga del vehiculo



https://youtu.be/Uu1NmUoAuRo
https://youtu.be/Uu1NmUoAuRo

Multiway Robotics

SE Series Montacargas autébnomo contrapesado

Compatible con carga y descarga autbnomas en camiones de lona lateral elevable y camiones de plataforma
Apilado preciso de 6 niveles de jaulas de materiales

Escenarios compatibles: conexién con lineas de produccién, carga y descarga autbnomas, apilado de jaulas de materiales y
colocacion/recogida de mercancias en estanterias

Multiway



https://youtu.be/PlvXjr35tlg
https://youtu.be/PlvXjr35tlg

Multiway Robotics

AMR diferencial

Navegacion mediante SLAM laser, sin necesidad de modificar el entorno existente

Compatible con transferencia mediante elevacion y transportadores, adaptandose con
flexibilidad a multiples escenarios logisticos

Escenarios de aplicacion

Suministro a la linea de Transferencia entre
produccion estaciones de trabajo

Transporte y manipulacion ~ Carga y descarga automatica AMR transportador AMR de tipo subterraneo
en almacén de materiales

Integracién automatica con sistemas de Transporte automatico mediante elevacion
transporte



Multiway Robotics

Sistema de vision Multiway Horizons

@)+(@] (R +[ea]

Algoritmos de Céamaras Céamara industrial Robot
vision

— | e ' |

Inventario mediante visién artificial

» Deteccién de objetivos mediante |A

Caélculo de la cantidad de mercancia por palé completo

@H@%ﬁ +

Almacenamlento en altura

AL 1§ Reconocimiento de informacion de la
Cé PTZ Di iti quipo de inspeccion Ot i | A
kit Ing::r:/: 1 de seguridad 3 R e mercancian

[ .'l —— -m ! ’ : Reconocimiento de c6digos de barras - Reconocimiento de colores
lingR = . e A 2
i) , _a_ I Deteccion de mercancia que sobresale del palé

Medicién del diametro Medicién de ancho x altura - Deteccién de
contornos

« Deteccion del espacio de descarga
* Recogida y colocacion de alta precision

. Apilado de jaulas para
materiales
Deteccion de deformacion de jaulas de materiales

Deteccion del desplazamiento de la mercancia

Coordinacion vehiculo-carretera

Deteccion de seguridad del apilado

+  Deteccion de intrusion de personas Desapilado de mercancias a diferentes alturas

» Deteccion de obstaculos en la ruta

Reconocimiento de la orientacion de § - Evasién automética de obstaculos

los palés

+ Reconocimiento de la orientacion de los palés sin detenerse

» Admite una desviacion angular de £+45° y un
desplazamiento de posicion de £80 cm

Deteccion del estado de Ias <
ubicaciones de almacenamiento pe >
+ Deteccion de ocupacion de las ubicaciones de
almacenamiento
+ Deteccion del desplazamiento de la mercancia

Cargay descarga
autoénomas de camiones

» Compatible con multiples tipos de
vehiculos (de horquillas, contrapesados y
de compartimento trasero)

Planificacion de ubicaciones de
almacenamiento para diferentes tipos de
mercancias



Multiway Robotics

Sistema de gestion de almacenes Multiway MW WMS

El sistema de gestion de almacenes de Multiway permite gestionar datos de inventario, operaciones y ubicaciones, monitorear el estado
de los equipos del almacén y gestionar informes inteligentes, creando un sistema de gestion de almacenes transparente y accesible

Elimina la falta de visibilidad sobre los activos de inventario y permite conocer en tiempo real el inventario y la ocupacion de costos
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https://www.youtube.com/watch?v=yH53yFMPDI4
https://www.youtube.com/watch?v=yH53yFMPDI4

Sistema de gestion de flotas Multiway MW RCS

El sistema de gestion de flotas de Multiway admite simultaneamente la operacion coordinada de cientos de vehiculos de diferentes

modelos entre distintas areas y planifica rapidamente las rutas optimas, logrando una planificacion global 6ptima de la navegacion y

completando las tareas en el menor tiempo posible para garantizar la maxima eficiencia operativa
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https://www.youtube.com/watch?v=CSttvXanHmw
https://www.youtube.com/watch?v=CSttvXanHmw

Multiway Robotics

Sistema de control de equipos Multiway MW WCS

El sistema de control de equipos de Multiway permite gestionar de forma unificada los sistemas operativos de robots, ascensores,
puertas automaticas, lineas transportadoras, rodillos y brazos robéticos, conectando la consola de funciones del sistema y el centro de

datos para gestionar todos los equipos vy flujos de informacion de la planta

WCS intelligent warehouse control system

e e = Running History n A 14.° ® @© 2
Integracion con Conexion con Multiway
)
Ve Device Event
transportadores la linea —
: [ o I
de rodillos transportadora h
D Name Status Created Time Last Execution Time ~  Finished Time Faulted Time Action
57ba3a9490964c3780751736ecbbaect Device.Elevator2.Status.Active Finished 2026/02/28 16:44:41 2026/02/28 16:45:31 2026/02/28 16:45:31
CO n eX i é n C O n o €2a0d253937f4c87b4ae9226aa2c994c Device.Elevator2.Status.Active Finished 2026/02/28 16:36:29 2026/02/28 16:44:01 2026/02/28 16:44:01
| n t e g r aC I O n C O n 54de823cb48c48b59d42c1008b20388b Device.Elevator1.Start Usage.Passive Finished 2026/02/28 16:42:56 2026/02/28 16:42:56 2026/02/28 16:42:56
puertas
’ . aS C e n S O r e S 03fbe135153044a4ab7ab19229cf5c46 Device.Elevator2.Status.Active Finished -l T633:17 2026/02/28 16:35:33 2026/02/28 16:35:33
automaticas
36f48de2a15b47df8afc3f7318724bad Device.Elevator1.Status.Active Running 2 "102/28 16:33:1
eb3ffcc7aedd4c3a835ed2c07ac0609f Device.Elevator1.Go floor.Passive Running 2 <8 16:42:57
I n teg raC i o, n C O n M ) ) 9aaaf9df01f34afb84bbad9edc5e0889 Device.Elevator2.Status.Active Running ] 026/02/28 17 .02
b an t e n I m I e n t O 553a405fdfb5418bbb801ddac28943fa Device.Door2 Status.Active Running g 2026/02/28 16:33:17
razos .
Ve - d e eq u I p O S 30087c0fdad545fb8f786fad3e80e59d Event.Elevator1_IFIUERER Running g 2026/02/28 16:42:56
robodticos
0c690a44b3f243a1a569b12ba24e0087 Device.Door1.Status.Active Running g 2026/02/28 16:33:17
Total 10 items T‘ 10/ page
Integracion con otros sistemas i i i i i i
- Record instance information regarding the execution of device workflows.
@



https://www.youtube.com/watch?v=Fln1BiqSxns
https://www.youtube.com/watch?v=Fln1BiqSxns

Multiway Rabotics

Sistema de simulacion Multiway

El sistema de simulacién, basado en un enfoque de disefio B

Equipment List

mediante modelos, combina el modelado de simulacién con .
BN [veicte st

Battery: ({000

los productos robdéticos. Para diferentes escenarios de
aplicacion, admite la simulacion de gestion del trafico de ——
cientos de vehiculos y experimentos de simulacion de
algoritmos de cinematica, dinamica y planificaciéon de
trayectorias de robots, mejorando la capacidad de analisis
tedrico y disefio de robots. Incluye disefio de soluciones,
seleccién de productos, programacion offline y deteccion de
colisiones, entre otros. Esto no solo puede acortar los
plazos de produccién y entrega, sino también evitar

retrabajos innecesarios.

DisplayBest | Display task beats | Center display  -337875, 208654 Add Strategy | Start Simulation

Importacién de datos Andlisis automatico Deteccion de Generacion Depuracion remota Simulacién de
del modelo de la distribucion posibles colisiones automatica de rutas en linea movimientos de robots


https://youtu.be/Dtp1c05hPNs
https://youtu.be/Dtp1c05hPNs

Multiway Robotics

Proteccidon de seguridad para robots

Percepcion ambiental mediante IA para identificar los tipos de obstaculos alrededor del vehiculo y predecir sus trayectorias de movimiento,
proporcionando una proteccion integral de 360° que combina percepcion auditiva, visual, tactil y ambiental

Rodeo auténomo de obstaculos

Evasion de obstaculos basada en nube de puntos
Mediante algoritmos de IA y fusion multisensor, permite la evasion inteligente de obstéaculos en

Algoritmo de simulacién hacia adelante para medir automaticamente la distancia a los obstaculos,

planificar de forma auténoma la velocidad de desplazamiento y mantener un movimiento suave y entornos puntuales, continuos y dinamicos, equilibrando eficiencia y seguridad.

estable durante la aceleracion y desaceleracion, sin cambios bruscos de velocidad.

‘Awﬂ,\@ wA ©) .

\l-World Safety

or People, Vehicles, Loads & Environments

@) Dynamic Obstacle Avoidance %5 "Continuous Obstacle Avoidance

Nota: el rendimiento esta sujeto a verificacion en escenarios operativos reales. Nota: el rendimiento esta sujeto a verificacion en escenarios operativos reales.


https://youtu.be/iG5j6omQF64
https://youtu.be/iG5j6omQF64
https://www.youtube.com/watch?v=tDi56-QPjC0
https://www.youtube.com/watch?v=tDi56-QPjC0

Multiway Robotics

Proteccidon de seguridad para robots

Proteccién sin contacto

Implementado mediante LiDAR 3D embarcado:

1. Reconocimiento de tipos de obstaculos, por ejemplo: peatones, mercancias, carretillas
elevadoras manuales, carretillas elevadoras auténomas, etc.

2. Prediccién en tiempo real de la trayectoria de los obstaculos dinamicos para proporcionar

datos de decision al sistema de evasion de obstaculos

3. Toma de decisiones inteligente de seguridad: segun el tipo de obstaculo y la informacion de

Soluciones de seguridad operativa

Seguridad al depositar mercancias

prediccion de su trayectoria, decide dindmicamNota: el rendimiento estd sujefo a verificacion en escenarios opérativos reales.© ~ 7 Nofa: zeccion del espacio Deteccion de

-2
Zona de proteccion Zona de Zona de protecci()nﬂ

para la evasion proteccion para la evasion
semantica de tradicional semantica de
obstaculos para la obstaculos Peatones
evasion de
obstaculos

L)

Ruta de avance del
AGV

de almacenamiento para la de colocacién de inclinacion del
colocaciéon de mercancias mercancias mastil

Seguridad al recoger mercancias

'k, > I N i
[\\
Dimr el
Vg - 'f'n: ‘
Seguridad al recoger Correccion de posicion
mercancias durante larecogida



Multiway Robotics
Certificaciones y reconocimientos

S ¢

Empresa clave de tipo “Pequefio Empresa nacional de alta
Gigante” tecnologia

Certificacion CE Certificacion UL de Estados Unidos Certificacion KC de Corea del Sur

/TR
ISO
NS

1ISO9001 at
Certificacion del sistema de Certificacion del Sistema de Certificacion del sistema de gestion Certificacion del sistema de Certificacion del sistema de gestion
gestion de la calidad ISO 9001 Gestion de Propiedad Intelectual de seguridad y salud ocupacional gestion ambiental de seguridad de la informacion
/ EUROPEAN
PRODUCT
DESIGN
@ ‘ FRENCH ";‘:m':“
recdoi DESIGN AWARD :
Premio aleman Red Dot Premio a la Excelencia en la Premio de Disefio de Francia Premio Europeo de Disefio Empresa AGV de mayor
al Disefio de Producto Cadena de Suministro de EE. UU. de Producto interés a nivel mundial

Cobertura mediatica de reconocimiento internacional

AP INSIDER e @ Fimanzachrichten.de NATIONAIZPOST FINANCIAL POST

AP News Business in Sider Bar Chart Digital Journal Market Watch Finanznachrichten.de National Post Financial Post




Multiway Ro

Tasa de exito de proyectos del 100 %, reconocid
y elogiada por numerosos clientes nacionales e
Internacionales
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Letter of thanks to Multiway.
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Dear Multiway company!

In this lettee | would ke to express my gratitude to your employee Roy Liang.

Roy Liang has proven hemself to be a competent and reliable specialist in the project 0 launch
logistics robots. His technucal and software solutions, as well as operational support, were
important for the inplementation of the project.

Thank you for your prompt assistance i implementing the project

Sincerely ooy Nkt ©
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Casos de estudio

Almacenamiento y

) D,
recuperacion
en altura en almacenes junto

alalinea

Transporte de cargas pesadas

O

alalalal

Alimentos

(O
Automocion

Cambio de piso mediante
ascensor

Carga y descarga autonomas
desde el compartimento trasero

O
6.8

Nuevas energias

3

Sector médico

Conexién con la linea

transportadora

Almacenamiento y recuperacion

en altura en pasillos estrechos

50

Mecanizado

Materiales de
construccién

Recogida en doble profundidad
a gran altura

Integracion con almacenes
automatizados

Vehiculo lanzadera de
cuatro direcciones

Impresion y
embalaje

il

)

Mobiliario

Multiway Robotics

o .
Integracion con lineas
de produccién

SRy |

Almacenamiento y
recuperacion en altura

Yy

Logistica en parques

industriales

Industria militar Confeccién



Servicio al cliente
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Servicios de implementacion in situ Servicios empresariales globales

Ingenieros in situ Filiales y oficinas con presencia global
Entrega personalizada uno a uno Soporte cercano y respuesta rapida

E;& llll a

Soporte basado en Aporte continuo de valor

procesos y sistemas profesional
Entrega semanal Nuevas funciones y nuevos

Procesos de entrega sistemas, con soporte de

estandarizados actualizacion remota para ofrecer

valor de forma continua

Soporte de capacitacion

Capacitacion teorica y en sitio
Mejora de las capacidades de
gestidn de soluciones

Multiway Robotics

7x24h

Centro de atencion al cliente 24/7

Linea de atencion disponible 24 h

Retroalimentacion mediante
codigo QR del vehiculo
Los comentarios en campo se

transmiten directamente para la
optimizacion del producto
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V
empresarial

Multiway Robotics

Potenciar el mundo con miles de millones de robots

Tel.: +86 1339286 4873

Correo electronico: sales@mw-robot.com

Sitio web oficial: www.mw-r.com

Filiales globales:

EE. UU. - Atlanta | Alemania - Renania del Norte-Westfalia

Corea - Seul | Japén - Tokio
China - Shenzhen | China - Hong Kong



